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Opiekun przedmiotu
(tytul/stopie
naukowy, img,
nazwisko)
Osoby prowadgce Prof. dr hab. in. Matgorzata Skorupa
przedmiot Dr inz. Tomasz Machniewicz
(tytul/stopier Dr inz. Stawomir Badura
naukowy, imiona Mgr inz. Adam Korbel

Prof. dr hab. in. Malgorzata Skorupa

nazwiska)
Symbol, .
nazwa przedmiotu M echanika
po polsku i po M echanics
angielsku

Rodzaj przedmiotuobowigzkowy
Kierunek i stopié
studiéw/ profil Energetyka — Studia | stopnia
dyplomowania
Semestr studiow,
rodzaje zaj¢, liczby
godzin, liczba
punktow kredytowych
Adres internetowy
strony www http://www w przygotowaniu
przedmiotu
Cel przedmiotu po polsku i angielsku (czcionka péeh(nie wicej jak dwa wiersze, czcionka 10p) Tekst
ciagty
Wyrobienie umigjtnosci rozwigzywania problemow praktycznych z zakresu mechadésycznej. Getting
proficiency in solving technical problems withimgsical mechanics)
Tytuty wyktadéw po polsku i w nawiasie (czcionkaghgta) po angielsku
(w kazdym akapicie oddzielnie temat wyktadu z ligzippdzin, czcionka 10p). .
Cel mechaniki, pajcia podstawowe, aksjomaty statykRufpose and basic terms iwfechanics, axioms in

semestr 2, godzin 60, wyktad- 3yiczenia-30, 5 ECTS

statics) 2h
Srodkowy uktad sit Concurrent force system 2h
Para sit. Moment sity wzgtlem bieguna i wzgtem osi Couple of forces. Polar and axial moment of for2a
Ptaski dowolny uktad sitGoplanar force system 2h
Tarcie statyczne i kinematyczngtétic and kinematic friction 2h
Przestrzenny uktad siNpn-planarforce system 2h
Opis ruchu punktu materialnegbDdscription of the particle motign 2h
Opisu ruchu punktu materialnego — kontynuadpgescription of the particle motion - continged 2t
Szczegolne przypadki ruchu punkg&pgcific cases of the particle mofion 2h
Kinematyka bryty: ruch pospowy i obrotowy Kinematics of solidstranslation and rotation) 2h
Prawa Newtona. Dynamika swobodnego i nieswobodpegitu materialnegd\ewton’s lawsDynamics

of free and constrained particles 2h
Dynamika uktadu punktéw materialnych: zasada ruérthdka masy, zasada d’AlembertByfamics of the
system of particles: centre of mass principle, difbert’s principlg 2h
Moment bezwiadrii, twierdzenie Steinera. Praca, moc, spraiénenergia Koment of inertia, Steiner’s
theorem. Work, power, efficiency, enérgy 2h
Ped i popzd; kret (Momentum and impulse of a force; moment of momgntum 2h
Dynamika ciata w ruchu pagiowym i obrotowym Dynamics of translation and rotation of soljds 2h

Tytuly pozostatych zgf (¢wiczenia, laboratoria, projekty) po polsku i w nagie (czcionka pochyta) po
angielsku

(w kazdym akapicie, oddzielnie kdy temat z liczb godzin, czcionka 10p).

Cwiczenia (Class sessions):

Dziatania na wektoraclOperation on vectojs 2h
Twierdzenie o trzech sitaciliree forces theorem 2h
Wyznaczanie reakcji weow dlasrodkowego uktadu sitleriving reactions for concurrent force systgms 2h
Wyznaczanie reakcji wzéw dla ptaskiego rownolegtego uktadu &defiving reactions for coplanar

parallel force systen)s 2h
Wyznaczanie reakcji wzéw dla ptaskiego dowolnego uktadu $itdriving reactions for arbitrary
coplanar force systems 2h

Przyklady uwzgidnienia sit tarciaAccounting for friction forcés 2h



ECTS — Arkusz przedmiotu

7
8

9

10
11

12

13

14
15

O WNPE

Wyznaczanie reakcji dla przestrzennego uktaduDstifing reactions for non-planar force systgms 2h
Kinematyka punktu — zadanie proste i odwrotne. pagkaos¢, przyspieszeniekinematics of particles -
simple and inverse problem. Path, velocity, aceadlen) 2h
Kinematyka punktu — zadanie proste i odwrotne, kouacja. Tor, gdkosé, przyspieszeniginematics

of particles - simple and inverse problem. Pathoeity, acceleration, continugd 2h
Ruch posfpowy i obrotowy bryly Translation and rotation of solids) 2h
Dynamika swobodnego i nieswobodnego punktu mateigl - zadanie proste i odwrotnByfamics

of free and constrained particles - simple anceise problem 2h

Zastosowanie zasady rucfnedka masy i zasady d’Alembertapplication of thecentre of mass principle
and d’Alembert’s principle
Zasada réwnowarfei energii kinetycznej i pracy. Dobdr modyr{nciple of equivalence of the kinetic

energy and work. Power demgnd 2h
Zasada gdu i pogdu. Equation of momentum and impylse 2h
Dynamika przektadni kotowych i pasowyddynamics of gears and belt transmissipns 2h

Streszczenie przedmiotu po polsku (4-6 wierszyioce@ 10p)

Cel przedmiotu, peria podstawowe. Redukcja i warunki réwnowdgbdkowego, ptaskiego i dowolnego
uktadu sit. Opis ruchu punktu materialnego. Kineykatbryty w ruchu pogpowym i obrotowym. Dynamika
punktu materialnego i uktadu punktow materialny®toment bezwtadrizi. Praca; moc; sprawié energia.
Ped i popzd, kret. Dynamika bryty w ruchu pogbowym i obrotowym.

Streszczenie przedmiotu po angielsku (4-6 wierszgionka 10p)

Purpose and basic terms of the subject. Compostidrequilibrium conditions for concurrent, coplaaad
non-planar force systems. Description of the plarticotion. Kinematics of the translation and riatabf

solids. Dynamics of particles and of system afipes. Moment of inertia. Work, power, efficienanergy..
Momentum and impulse of a force. Moment of momentDgmamics of translation and rotation of solids.
Bibliografia (2-5 podstawowych pozycji) wagiu wymaganym w Wyd. Nauk AGH. Wskazanegkki i

skrypty wyktadowcéw oraz literatura wzyku angielskim

Engel Z., Giergiel J.: Statyka, UWND, Krakéw 2000.

Engel Z., Giergiel J.: Kinematyka, UWND, Krakéw ZD0

Engel Z., Giergiel J.: Dynamika, UWND, Krakéw 2000.

Giergiel J., Gluch L, Lopata A.: Zbior zaila mechaniki — metodyka rozygian, UWND, Krakéw 2001.

Forma zaliczenia przedmiotu: Egzamin pisemByamination in written forin

Zasada wystawiania ocenyfiamwe;j: Srednia ocen z egzaminu i zaliczetwgiczen (Mean of the
exam and class mark

Stowa kluczoweKeywords: Statyka, kinematyka, dynamik&tatics, kinematics,

dynamic}



